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1. WSTEP

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego
Odtworzenie urzadzen odwodnienia pasa drogowego ulicy Letniej wraz z odwodnieniem odcinka pasa
drogowego ulicy Przyjaznej w Pabianicach.

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
pomiarowych i prac geodezyjnych.

1.3. Zakres zastosowania ST
Specyfikacja Techniczna jako czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych, nalezy odczytywac
i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robét opisanych w p.1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) oraz definicjami podanymi w ST-00 ,Wymagania
ogolne” .

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z postanowieniami
Kontraktu. Og6line wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych objetych niniejszg ST sa:
- paliki drewniane o @15-20mm i dtugosci 1,5 do 1,7m
— paliki drewniane o @15-80mm i dtugosci 0,3m
- prety stalowe o @12mm i dtugosci 30cm
— stupki betonowe lub rury metalowe dtugosci ok. 0,50m ,Swiadki” powinny mieé dtugosé okoto
0,50m i przekroj prostokatny,

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podane w ST-00 ,Warunki Ogélne”.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem elementéw robét — trasy sieci, konstrukcji budowlanych
oraz reperéw roboczych beda wykonanie reczne. Do rob6t geodezyjnych objetych niniejszg ST moze
mie¢ zastosowanie nastepujacy sprzet geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki, faty, tasmy, szpilki
| inne drobne narzedzia i sprzet pomocniczy.
Sprzet stosowany do pracy pomiarowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podane w ST-00 ,Warunki Ogoine”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z obowigzujgcymi wymaganiami PN i
EN-PN, WTWOR i postanowieniami warunkéw umownych.

5.2. Zakres robét przygotowawczych

Uzyskanie przed przystgpieniem do robdt od Zamawiajgcego danych zawierajgcych lokalizacje i
wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw;

Przeprowadzenie obliczen i pomiaréw geodezyjnych niezbednych do szczegdtowego wytyczenia
robét. Dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlanego.



5.3. Zakres robét zasadniczych

Wytyczne trasy i punktow charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe) dla rob6t i obiektéw
technologicznych objetych ST-roboty ziemne, sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ciSnieniowe;,
pompowni $ciekdw sanitarnych, ich uzbrojenia i armatury.

Wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw obiektow
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja. Inwentaryzacja elementéw robét i
obiektow po wykonaniu prac.

5.4. Warunki techniczne wykonania robét

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G. i K. przez
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Inzyniera Kontraktu Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢é i zastabilizowa¢ na terenie punkty gtdwne obiektow
budowlanych oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji i dostarczy¢ Inzynierowi Kontraktu szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera Kontraktu o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniety na
koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym
Inzyniera Kontraktu. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji Inzyniera Kontraktu.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przez
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.4.1. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa przy wykorzystaniu sieci poligonizaciji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o
informacje przekazane przez Inwestora i Inzyniera Kontraktu.

5.4.2. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejgcych budowlach.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnosciag, aby s$redni btgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy niz 4mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

5.4.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest opracowac i przedtozy¢ Inzynierowi Nadzoru, przed przyjeciem robét,
dokumentacje powykonawczg przedstawiajgcg wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je Wykonawca z
zaznaczeniem lokalizacji, wymiaréw i detali wykonanych robot. Dokumentacja musi byé przygotowana
zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robo6t podane w ST-00 ,Warunki Ogéine”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i materiatéw.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robét (zgodnie z PZJ)
na terenie i poza terenem obejmujgcym opracowanie.



Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslinych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt.5.4 niniejszej ST.

Nalezy sprawdzi¢ potozenie i wysokosci gtéwnych punktéw geodezyjnych obiektow inwestyciji.

7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne wymagania dotyczgce obmiaru robét podane w ST-00 ,Warunki Ogélne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robét podane w ST-00 ,Warunki Ogoéine”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilo$ci i jako$ci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkiadajac Inzynierowi
Kontraktu do oceny i zatwierdzenia geodezyjng dokumentacje powykonawcza.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami umowy — Kontraktu oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznych (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogédlne wymagania dotyczgce ptatnosci podane w ST-00-00 ,Warunki Ogélne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna 0-2 Ogolne zasady kompletowania prac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978
Instrukcja techniczna G-2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna

Instrukcja techniczna Kg Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK

Instrukcja techniczna Kg Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983

Instrukcja techniczna G-3.1 Osnowy realizacyjne. GUGIK 1983

Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne. GUGIK 1983

Oraz inne obowigzujgce PN (EN-PN) lub odpowiednie Normy krajéw UE w zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo.



